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- (p_ -Wykonawca przed rozpoczeciem robot poinformuje
% ,9 wiascicieli i uzytkownikow przyleglych posesiji o
bl zamiarze prowadzenia robét,
m - Roboty w rejonie zjazdow prowadzi¢ po
ﬁ. uzgodnieniu z wiadcicielami lub uzytkownikami
o przyleglych posesiji
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Przebudowa ronda im. Jana Pawla II
w Wolominie
Plan orientacyjny
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